EAEYXOMEVO HNXOAVLKO XEPL

To «EAEYXOUEVO LNXOAVIKO XEPWL» (1 POUTTOTLKOC Bpaxlovac)

LUTtopEL va ekteAel SLtadopec epyaoiec otn Blopnxovia, Tou HEXPL TOTE TLC EKAVE O
avOpwroc.









BLOMNXAVLKO POUTIOT

* To npwTo BIOKNXAVIKO POMMOT KATAOKEUAOTNKE Kal AsiIToupynoes 1o 1961.

* 2TN OUVEXEIA EXOUV avanTuxXBei XINIGdeC pounoT 0 OAO TOV KOGHO.

o Ta popnoT XpnolgornoliouvTdl KUpiwe oTn Blopynxavia, oto oTpaTto kKai oTnv
1aTpIKD.
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